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PROGRAMA 
MATRICULA EGRESADOS TITULADOS 

H M H M H M 

91 7 0 0 0 0 

99 148 0 0 0 0 

49 82 0 0 0 0 

180 55 0 0 0 0 

87 32 0 0 0 0 

78 1 0 0 0 0 

201 26 0 0 0 0 

14 26 7 14 0 0 

96 42 23 9 8 5 

44 1 11 2 1 0 

59 16 13 9 2 2 

69 85 15 21 5 6 

105 8 13 1 2 0 

1172 529 82 56 18 13 



BECAS 
PRONABES 

NUEVOS RENOVANTES 
TOTAL 

H M H M 

1er año 69 22 0 0 91 

2do año 10 4 15 3 32 

3er año 6 5 22 15 48 

4to año  0 0 30 16 46 

5to año 0 0 5 3 8 

85 31 72 37 225 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 



 

 

 

 

 

 



  
Nombre del proyecto 

o investigación 
Objetivos 

No. 
Participan

tes 

Estado 
que 

guarda 

Beneficios / Resultados / Logros obtenidos 
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E
n

 p
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F
e

ch
a

 d
e

 t
é
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in
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1 

Medición de los 
servicios ambientales 
proporcionados por 
una plantación 
forestal partiendo de 
árboles jóvenes (Pinus 
Michoacana de 0.8-3 
metros de altura) en el 
cerro de Jicalán, en 
Uruapan, Michoacán 

Medir los servicios 
ambientales que 
proporciona la 
plantación forestal en 
el cerro de Jicalán. 

3 0 

a
g

o-
1
2 

x 

d
ic

-1
3 

ω 5ŜǘŜǊƳƛƴŀǊ ƭƻǎ ǇŀǊłƳŜǘǊƻǎ ŘŜ ƳŜŘƛŎƛƽƴ 
de los servicios ambientales (retención de 
bióxido de carbono, belleza del paisaje, 
regulación de la temperatura y sombra). 
ω aŜŘƛǊ ƭƻǎ ǇŀǊłƳŜǘǊƻǎ ǎŜƭŜŎŎƛƻƴŀŘƻǎΦ 
ω 9ǾŀƭǳŀǊ ƭƻǎ ǎŜǊǾƛŎƛƻǎ ŀƳōƛŜƴǘŀƭŜǎ 
proporcionados al entorno durante el 
periodo de estudio. 

40   

2 

Desarrollo de una 
Cabeza Robótica 
Basándose en el 
Modelo del Robot 
Humanoide iCub 

Desarrollar una cabeza 
robótica que servirá 
para futuras 
investigaciones y 
desarrollos en los 
campos de visión por 
computadora, 
inteligencia artificial, 
procesamiento de 
señales, 
reconocimiento de voz, 
habilidades cognitivas y 
de razonamiento 

6 
 a

g
o-

1
2 

x 

d
ic

-1
3 

ω 5ƛǎŜƷŀǊ ǳƴŀ ŎŀōŜȊŀ ǊƻōƽǘƛŎŀ ƛƳƛǘŀƴŘƻ ƭƻǎ 
movimientos que realiza el ser humano, 
tanto el movimiento del cuello como el 
movimiento ocular.ω 5ƻǘŀǊ ŀƭ ǎƛǎǘŜƳŀ 
robótico de sensores los cuales le 
permitirán obtener información del medio 
en que se encuentre.ω 5ŜǎŀǊǊƻƭƭŀǊ ǳƴ 
sistema que controle el sistema mecánico y 
que sirva como interfaz para la lectura 
adecuada e inteligente de los sensores, 
llevando a cabo las operaciones necesarias 
para su óptimo desempeño.ω 5ƛǎŜƷŀǊ Ŝƭ 
sistema eléctrico-electrónico capaz de 
controlar al sistema  mecánico.ω ¦ǘƛƭƛȊŀǊ 
técnicas de visión por computadora, 
procesamiento digital e inteligencia 

40   



artificial en el control de los actuadores y el 
procesamiento de los datos obtenidos. 

3 

Evaluación de 
parámetros de calidad 
en frutos de aguacate 
procedentes de la 
región productora de 
michoacán. 
(Caracterización 
bromatológica y de la 
fracción lipídica del 
Aguacate Variedad 
άaŞƴŘŜȊ 

Evaluar y comparar 
algunos parámetros de 
calidad, en frutos de 
aguacate de las 
Variedades Hass, 
Méndez y Criollo 

2 
 a

g
o-

1
2 

x 

d
ic

-1
3 

 
1. Analizar de manera proximal y 
fisicoquímica frutos de aguacate de tres 
variedades distintas. 
2. Identificar y cuantificar los ácidos grasos 
insaturados oleico, linoleico, linolenico en 
los materiales evaluados. 
3. Evaluar y comparar el contenido de las 
vitaminas más abundante. 
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6. GESTIÓN INSTITUCIONA L, TRANSPARENCIA Y    

RENDICIÓN DE CUENTAS  
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CAPÍTULO II. ALINEACIÓN A LAS METAS NACIONALES 


